BASTLII

PIR detektor pohybu HC-SR501

Popis a princip fungovani

Detektor pohybu PIR HC-SR501 patti mezi velmi
pouZivané a levné moduly pro vSechny kutily, ale
najdete ho i ve spousté produktu. Zkratka PIR
pochazi ze slov pasivni infradervené Cidlo.

Senzory PIR funguji na principu, detekce
infracerveného zareni. Zvife nebo ¢lovék vyzatuje
teplo ve formé infraCerveného zareni, které tento
senzor detekuje. Pokud vstoupite do pozorovaciho
prostoru, senzor to pozna a na vystup puajde logicka
jednic¢ka (HIGH). Na ¢idle je také umisténd specidlni
¢ocka, ktera se nazyva Fresnelova ¢ocka a ta
soustted’uje zareni do jednoho bodu ¢idla.

Slovo pasivni pak pochazi z principu jakym senzor
detekuje objekty a to tak, Ze nepotiebuje
spotfebovavat Zadnou svou energii, ale staci mu
tepelna energie detekovaného objektu.




Instrukce k zapojeni

Propojte GND s GND fidiciho systému (napft. Arduino)
Propojte 5V s 5V fidiciho systému
Pfipojte pin Signal na jeden z digitalnich vstupnich pinl (napf.10)
Otaéenim Trimer0 nastavujete Citlivost* a Dobu sepnuti**
e T1-Citlivost
e T2 —Doba sepnuti

bl

Zluta svorka nastavuje rezim senzoru:

o H — senzor stale detekuje pohyb a prodluZuje ¢as sepnuti
o L — Po detekci objektu dale nedetekuje objekty, dokud neskonci
casova perioda, tedy dokud nebude na vystupu log. Nula (LOW)

Po spravné zapojeni a spusténi je tfeba pockat priblizné 30 sekund na zotaveni senzoru, nez zacne spravné pracovat
*Citlivost vyjadfuje, na jakou vzdalenost je schopen senzor detekovat pohyb.

** Doba sepnuti vyjadfuje Cas jak dlouho bude na vystupu logicka jednicka (HIGH) po detekci objektu.

Datasheet
Napajeni 5-20 V DC Uhel senzoru 100°
Proud 65mA Dosah snimace 7m
Vystupni logika 33v/0Vv Doba reakce 0,2s
Klidovy proud 65pA Doba sepnuti 5s-200s
Provozni teplota -15az +70 °C Rozméry (primeér) snimace 32x24 mm (23mm)
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MAME VSE POTREBNE PRO VAS PROJEKT




Schéma
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int LED=8; // ¢islo pinu, na kterém je pfipojena ¢ervena blikajici LEDka
int PIR=10; // ¢islo pinu, na kterém je pripojen signal senzoru PIR (je to ten prostfedni kolik na senzoru)
int stav; // vytvoreni proménné, do které se bude ukladat stav

void setup() {
pinMode(LED,OUTPUT); // nastaveni ¢ervené LEDky jako vystup
pinMode(PIR,INPUT); // nastaveni PIR senzoru jako vstup (bude vracet 0 nebo 1=detekovan pohyb)
Serial.begin(9600); // zahajeni komunikace,abychom si mohli zobrazit logickou 0 nebo 1 na seriovém monitoru

}

void loop() {
stav=digitalRead(PIR); // do proménné ulozime 0 nebo 1, kterou jsme precetli z pinu 10, kde ptipojen signal senzoru
Serial.printin(stav); // VypiSeme do seriového monitoru hodnotu na pinu

if (stav==1){ // podminka: kdyZ je pohyb zapni LEDku a poc¢kej 5000ms (5s) a poté LEDku vypni
digitalWrite(LED,HIGH);
delay(5000);
digitalWrite(LED,LOW);
}
}
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